
형식항목

내부파일로트형4포트

표시기호

기본형식과밸브기능

사양

전기사양

3포지션전자밸브

�253-4E2

�503-4E2

그림을보는방법

공급압력0.5MPa에서유량740ℓ/min(ANR)일때,
밸브출구압력은0.4MPa가됩니다.

그림을보는방법

공급압력0.5MPa에서유량2500ℓ/min(ANR)일때,
밸브출구압력은0.4MPa가됩니다.

�753-4E2

그림을보는방법

공급압력0.5MPa에서유량4900ℓ/min(ANR)일때,
밸브출구압력은0.4MPa가됩니다.

유량특성

익저스트센터

포지션수

포트수

밸브기능

3
4

더블솔레노이드

253-4E2 253-4E2-03 503-4E2 503-4E2-03 503-4E2-06 753-4E2 753-4E2-08형식항목

사용유체

작동방식

음속컨덕턴스C dm3/(s∙bar)�

유효단면적〔Cv값〕 mm2

배관접속구경 Rc
급유

사용압력범위 MPa
보증내압력 MPa

최고작동빈도 Hz
자기유지에필요한최소여자(��)시간 ms
사용온도범위 (주위공기와사용유체) :
설치방향

질량 O

응답시간
ON시/OFF시

ms
ON
OFF

공기

내부파일로트형

1.35

5
─

0�60
자유

2.1 4.3 8.5

70
70

140
140

0.1�0.9 0.2�0.9

필요(터빈유(�)�1종(��O���32)�상��)

15〔0.76〕 50〔2.5〕 100〔5.0〕

3.0 10 20 ─

1/4 3/8 1/2 3/8 3/4 1

솔레노이드형식항목

전압의종류 %

전압범위 %
전류값 mA
통전방법

절연의종류

결선방식

클로즈드센터

253-4E2
503-4E2
753-4E2

253-4E2-13
503-4E2-13

더블솔레노이드(E2)
「전압의종류와전류값」을참고해주십시오.

사용전압의±10%

「전압의종류와전류값」을참고해주십시오.

연속통전형

B종(절연저항10MΩ이상)

터미널접속

253-4E2 253-4E2-03 503-4E2 503-4E2-03 503-4E2-06 753-4E2 753-4E2-08
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유량
특성

형식항목

내부파일로트형4포트

표시기호

기본형식과밸브기능

사양

전기사양

3포지션전자밸브

�253-4E2

�503-4E2

그림을보는방법

공급압력0.5MPa에서유량740ℓ/min(ANR)일때,
밸브출구압력은0.4MPa가됩니다.

그림을보는방법

공급압력0.5MPa에서유량2500ℓ/min(ANR)일때,
밸브출구압력은0.4MPa가됩니다.

�753-4E2

그림을보는방법

공급압력0.5MPa에서유량4900ℓ/min(ANR)일때,
밸브출구압력은0.4MPa가됩니다.

유량특성

익저스트센터

포지션수

포트수

밸브기능

3
4

더블솔레노이드

253-4E2 253-4E2-03 503-4E2 503-4E2-03 503-4E2-06 753-4E2 753-4E2-08형식항목

사용유체

작동방식

음속컨덕턴스C dm3/(s∙bar)�

유효단면적〔Cv값〕 mm2

배관접속구경 Rc
급유

사용압력범위 MPa
보증내압력 MPa

최고작동빈도 Hz
자기유지에필요한최소여자(��)시간 ms
사용온도범위 (주위공기와사용유체) :
설치방향

질량 O

응답시간
ON시/OFF시

ms
ON
OFF

공기

내부파일로트형

1.35

5
─

0�60
자유

2.1 4.3 8.5

70
70

140
140

0.1�0.9 0.2�0.9

필요(터빈유(�)�1종(��O���32)�상��)

15〔0.76〕 50〔2.5〕 100〔5.0〕

3.0 10 20 ─

1/4 3/8 1/2 3/8 3/4 1

솔레노이드형식항목

전압의종류 %

전압범위 %
전류값 mA
통전방법

절연의종류

결선방식

클로즈드센터

253-4E2
503-4E2
753-4E2

253-4E2-13
503-4E2-13

더블솔레노이드(E2)
「전압의종류와전류값」을참고해주십시오.

사용전압의±10%

「전압의종류와전류값」을참고해주십시오.

연속통전형

B종(절연저항10MΩ이상)

터미널접속

253-4E2 253-4E2-03 503-4E2 503-4E2-03 503-4E2-06 753-4E2 753-4E2-08
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유량
특성
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내부 구조

사용 예 (3포지션 전자 밸브 클로즈드 센터)

�503-4E2형 ∙̀753-4E2형

253-4E2형에는 파일로트 밸브가 내장되어 있습니다.

중간 정지 상태
(솔레노이드S1, S2 모두 비통전)

실린더 작동 상태
(솔레노이드S1에 통전)

작동 설명

1. 중간 정지 상태에서 솔레노이드S1에 통전하면 포핏
이 내려가고 파일로트A�, 주 밸브A′, A�가 왼쪽으로
이동합니다.
따라서, 1(P)포트의 공기는 2(B)측으로 흘러, 실린
더의 피스톤은 오른쪽으로 이동하여 베드 측의 공기
는 3(R)포트에서 배출됩니다.

2. 솔레노이드S2에 통전된 때에는, 1과 같이 B측의 파
일로트 밸브와 주 밸브가 오른쪽으로 이동하고 피스
톤은 왼쪽으로 이동합니다.

3. 솔레노이드S1, S2 모두 동시에 통전하면, 왼쪽에
기재된 1, 2가 동시에 발생하여 1(P)로 들어간 공
기는 2(B), 4(A), 3(R) 모든포트에 흐르게 됩니다.
이 경우에는 실린더의 추력은 거의 없어짐과 동시
에, 3(R)포트에서 대량의 공기가 배출되므로 주의
해 주십시오.

명칭 재질

본체

주축

주 밸브 포핏

패킹

알루미늄합금(알마이트)
황동

합성 고무

긴급상황에서의안전대책

1. 목재 들어 올리기

2포지션 전자 밸브를 사용

한 경우에는, 정전이나 긴

급 상황에서 급격하게 하강

하는 등 위험합니다.

2. 로봇 팔의 작동

2포지션 전자 밸브를 사용

한 경우에는, 정전일 때 로

봇 팔이 수축하는 등으로

기계나 워크를 파손시킬 수

있습니다.

3. 용기의 이동

용기에 액체를 충전하여 다

음 공정으로 이동할 때 사용

한 예입니다. 2포지션 전자

밸브를 사용한 경우에는 정

전일 때 갑자기 되돌아 가려

는현상이발생하게됩니다.

1. ��리로(�)의 � ��

문을 필요 이상으로 많이 열

지 않고 워크를 넣고 뺄 수

있습니다.

2. 봉인 롤러의 높이 조절

높이가 다른 상자가 있어도

롤러의 위치를 바꿈으로써

봉인 작업을 할 수 있습니다.

�) 높이가 일정한 상태에서 장

시간 사용하는 경우는, 어긋

남의 수정을 고려할 필요가

있습니다.

인칭

1. 엔진의 설치 작업

엔진을 인칭하면서 들어 올

려 설치 볼트의 위치를 맞춥

니다.

실린더의 스트로크 변경

664
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주문기호

치수도 (mm)

�253시리즈

�253-4E2형

�503시리즈 �753시리즈(준표준품)

�1：��11��와 22��의 경우는 ��� 지�해 주십시오.
2：기호는 숫자가 작은 순서로, 다음에 알파벳을 기입해 주십시오.

�：(    )는 록 형 수동 버튼 부착(-81)의 경우입니다.

배관접속구경

기호 사양

무기입

03
Rc1 /4
Rc3 /8

밸브기능

기호 사양

무기입

13
클로즈드센터

익저스트센터

옵션

기호 사양

70
81

스피드컨트롤러부착

록형수동버튼

전압

기호 사양

AC100V
AC200V
DC24V

AC 100V 50/60Hz
AC 200V 50/60Hz

DC24V

밸브기능

기호 사양

무기입

13
클로즈드센터

익저스트센터

옵션

기호 사양

70
81

스피드컨트롤러부착

록형수동버튼

배관접속구경

기호 사양

무기입

03
06

Rc1 /2
Rc3 /8
Rc3 /4

전압

기호 사양

AC100V
AC200V
DC24V

AC 100V 50/60Hz
AC 200V 50/60Hz

DC24V

옵션

기호 사양

70
81

스피드컨트롤러부착

록형수동버튼

배관접속구경

기호 사양

무기입

08
Rc3 /4
Rc 1

전압

기호 사양

AC100V
AC200V
DC24V

AC 100V 50/60Hz
AC 200V 50/60Hz

DC24V

�1, 2를 참고해 주십시오.
이 이외의 전압은 617페이지를 참
고해 주십시오.

예 253-4E2-AC100V
253-4E2-03-70-AC100V

�1, 2를 참고해 주십시오.
이 이외의 전압은 617페이지를
참고해 주십시오.

예 503-4E2-AC100V
503-4E2-03-70-AC100V

�1, 2를 참고해 주십시오.
이 이외의 전압은 617페이지를
참고해 주십시오.

예 753-4E2-AC100V
753-4E2-08-70-AC100V

253-4E2- - - -

시
리
즈

더
블

솔
레
노
이
드

배
관
접
속
구
경

밸
브
기
능

옵
션

전
압

503-4E2- - - -

시
리
즈

더
블

솔
레
노
이
드

배
관
접
속
구
경

밸
브
기
능

옵
션

전
압

753-4E2- - -

시
리
즈

더
블

솔
레
노
이
드

배
관
접
속
구
경

옵
션

전
압

●매니폴드밸브에대하여

253시리즈에는, 254시리즈와 공통의 매니폴드 베이스에 설치할 수 있는 방식의 제품이 구비되어 있습니다.
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터미널 박스
내부

455 455

455

503



치수도 (mm)

�753-4E2형

�503-4E2형

��(����)�������부�(-81)의경우입니다.

��(����)�������부�(-81)의경우입니다.

666

터미널박스
내부

터미널박스
내부

504



사용예

●상자에막대형제품을
수납할경우

●공기압회로도 ●전기제어회로도

●타임차트

��������에����������������������������������
이에대한대책이필요합니다.
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�50

�80

�100

�80

�100

�100

�160

실린더 직경

0
50%

0
50%

0
50%

0
50%

0
50%

0
50%

0
50%

● 배관은 짧게, 피팅 등에서 누설이 없도록 해주십시오.

● 실린더 직경은 필요한 추력에 대해서 충분한 여유를 갖도록 해주십시오. 추력

으로 2~4배가 적당합니다.

● 실린더 직경에 대해서 너무 큰 밸브를 선정하지 마십시오. (적응 실린더의 표

를 참고해 주십시오)

● 실린더 속도를 너무 빠르게 하지 마십시오.

● 스피드 컨트롤러는 밸브 내장식(주문 기호:-70)의 제품을 사용해 주십시오.

실린더와 밸브의 사이에 스피드 컨트롤러를 부착하면 정지하지 않거나 정지의

응답이 나빠집니다.

● 파일로트 체커와 조합해서 사용할 수 없습니다.

밸브마다의 적응 실린더 직경

실린더 속도마다의 정지 정도(실측 값)

취급상의 주의 사항

코가네이 다이너와 SD 실린더 사용, 사용 압력 0.5MPa, 부하 수평, 배관 길이

정지 정도의 향상을 위해서 안전을 위해서

● 추력이 있는 부하(수직 부하 등)이 있을 때는, 전후 진행 방향을 변경할 때에

순간적으로 역방향으로 움직일 경우가 있으나 이 때는 밸브의 1(P)포트 바로

앞에 체커 밸브를 넣으면 방지할 수 있습니다.

● 중간 정지 상태에서 장시간 방치한 후, 작동시키면 실린더 내부의 공기가 빠지

는 경우가 많아, 이 경우에는 속도 제어를 할 수 없으므로, 실린더가 고속으로

작동하여 위험합니다.

따라서, 작업을 마친 후나, 장시간 방치할 때 또는 P측의 압력을 빼버릴 때는

다음과 같은 순서로 조작을 개시해 주십시오. 또한, 회로 상의 안전 조치도 고

려해 주십시오.

1. 피스톤 로드를 전진 또는 후퇴끝단으로 이동시켜 둔다.

2. 다음에 작동시킬 때는, 피스톤이 전진끝단에 멈춰있을 경우에는 전진의 신호

를, 후퇴끝단에 멈춰있을 경우에는 후퇴의 신호를 넣는다.

3. 통상의 조작으로 움직인다.

● 전자 밸브에 공통하는 취급상의 주의 사항은 619페이지를 참고해 주십시오.

753-4E2

253-4E2

503-4E2

a±b(mm)

밸브형식
부하 실린더
출력에 대한

부하율

실린더 속도 mm/s

100 200 300

4±0.5
5±0.5
3±1

3±0.5
4±0.5

4.5±0.5
3±0.3
4±0.8

4.5±0.5
4.5±0.3
5±0.5

5.5±0.3
4.5±0.5
3±0.8

9±0.5
12±1
5±1
10±1
9±1
─

6±0.5
8±1

9±0.5
9.5±0.5
10±0.8

11.5±0.8
8±0.5
5±1

15±0.5
20±2
9±1
─

─

─

10±1
13±1.5

15.5±0.5
15±1
16±1

18.5±1
11±0.5
9±1.5

253-4E2
503-4E2
753-4E2

40,  50,  63, 80,  100
100,  125,  140,  160

160,  180,  200

밸브형식 실린더 직경

�) 실린더의 �동 �항 등으로 인해, 적지 않은 �이가 ��니다. 또한, 수직 부하의 경우에는 정지할 때�지 ���(��진동)�이 있습니
다. 이 표는 일종의 기준으로 삼아 주십시오.

표를 보는 방법
예를 들어, 253-4E2형 전자 밸브를 사용하여, �80의 실린더를 무부하 상태로 수평으로 200mm/s의 속도로 작동하
고 있는 것을 정지시키면, 정지 신호용의 리밋 스위치를 누른 후에 약 5mm 더 나아가서 정지합니다.
그리고 이를 반복해서 실시한 경우 ±1mm의 범위, 즉 4~6mm의 범위에서 정지합니다.

a：지나간 양

�：�� 정(�)도

668

457

506


